Projekt 7: Najdi svetlo

Z.adanie

* poskladajte robota, ktory sa dokdze pohybovat’ vpred a zatacat’

» vpredu namontujte dva svetelné senzory, ktoré smeruju vpred, jeden natoceny mierne vl'avo,
druhy mierne vpravo

* napiSte program, ktory bude porovnavat mnozstvo dopadajiceho svetla na oba senzory, pricom
robot sa vyda tym smerom, odkial’ dopadé viac svetla

Odporacania
* pripravte si baterku — moze byt aj celovka alebo svetlo z bicykla

* namontovanie senzorov na robota Sikmo je dobré mechanické cvicenie pre zaciato¢nikov, ktori
uz zvladli stavat’ robota podl'a ndvodu, treba vyvinuat’ trochu trpezlivosti, cielavedomosti, ale
dajte pozor, aby boli senzory primontované pevne a v ziadnom smere sa neotacali

* vyskusajte robota zmenit tak, aby sa pohyboval prec od svetla. D4 sa to réznymi spdsobmi?
Didakticky ciel’

* Pochopit’ a precvi€it’ pouZzitie porovnavacieho bloku a datovych prepojek
Prilohy:

* Program (uloha2.rbt)
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