Projekt 3: Dopredu-tlesk-dozadu-tlesk

Zadanie
Toto je projekt pre zaciato¢nikov. Zoznamite sa s pouzitim zvukového senzora

* zostrojte robota, ktory dokaze ist’ vpred/vzad
* pripevnite jeden zvukovy senzor

* napiste program, tak, ze po jeho spusteni zacne ist’ robot vpred, po tlesknuti za¢ne ist’ vzad a na
druhé tlesknutie robot zastane

Didakticky ciel’

* pochopit’ alebo precvicit’ ¢innost’ zvukového senzora
* pochopit’ alebo precvicit’ funkciu ¢akacieho bloku v spojeni so senzorom

Odporuacania
¢ pouzite blok na ¢akanie (kym hladina hluku neprevysi zadanu hodnotu): Py 2
}
* impulz na zvukovom senzore trva nejaky ¢as, preto po prvom zareagovani treba —}

chvil'u pockat’

* uroven nastavte na vysokt hodnotu (napr. 95 dB), inak robot bude reagovat’ na akykol'vek Sum

Prilohy:

* Program (tlesk.rbt)

RieSenie

cakaj na tlesknutie

pockat, kym
impulz na
senzore
porminie



