Projekt 9: Nasleduj Cloveka

Z.adanie

* poskladajte robota, ktory sa dokdze pohybovat’ vpred a zatacat
* vpredu namontujte ultrazvukovy senzor nasmerovany vpred

* napiSte program, tak, aby sa robot pohyboval za ¢lovekom alebo robotom, ktory je pred nim:

* ked robot ¢loveka dostihne a priblizi na malt vzdialenost’, robot zastane
 ak sa ¢lovek zacne vzd’alovat’, robot sa znovu rozbehne a nasleduje ho

» ak sa Clovek priblizi este blizSie, robot zacne cuvat’
 ak sa Clovek strati z dohl'adu, robot sa za¢ne otacat’ na mieste, az kym ¢loveka nendjde,

potom ho za¢ne znova sledovat’

Pre pokrocilych: pokuste sa, aby pohyby robota boli o najplynulejSie, vyuzite pritom v programe

premenné

Didakticky ciel’
* porozumiet’ ¢innosti ulatrazvukového senzora
* pouzit viaceré¢ podmienky vo viacndsobnom vetveni

Prilohy

* Program (nahanaj.rbt)
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