Projekt 5: Turista ide na stanicu

Z.adanie

poskladajte robota, ktory sa dokéze pohybovat’ vpred a

zatacat’

robot predstavuje turistu, ktory je v meste a chce sa

dostat’ na zelezni¢nu stanicu

¢ierna paska nalepena na bielej podlozke predstavuje

ulice, jedna smeruje rovno vpred a odbéaca z nej niekol'ko

ulic vpravo (pripadne aj vl'avo)

robot-turista sa po Starte opyta, ktora z odbociek vedie na

zelezni¢nu stanicu

odpovieme stlacenim dotykového senzora - napriklad, ak [mlmt
tlagidlo

je to druha odbocka, stlacime senzor dvakrat
robot sa vyda po ceste a odboc¢i na spravnom mieste

Odporuacania

v tomto projekte vyuzijete premenné, pri kazdom stlaceni ("Bumped") dotykového senzora sa
premenna zvysi o jeden - je vhodné aj kratko zapiskat’, aby pouzivatel’ vedel, Ze jeho stlacenie
bolo zaregistrované

robot by mal mat’ vpredu jeden svetelny senzor na sledovanie Ciary a jeden na sledovanie
odbociek - svetelné senzory by mali byt’ vo vyske asi 0,5 cm nad podlozkou

robot bude sledovat’ ¢iaru a pri kazdom zaznamenani odbocky pripocita k druhej premenne;j
jednotku (vSimnite si, ze mdzete pouzit’ dve premenné - novi premenni mdzete vytvorit’ cez
Edit-Define Variables; druhd moZnost’ je pouZit’ jednu premennu, ktora sa bude znizovat’ na
kazdej odbocke, az kym nedosiahne 0)

ked’ sa premenné rovnaju, robot zatoc¢i vpravo (alebo vl'avo) a d’alej sleduje Ciaru

mdzete pridat’ ultrazvukovy senzor, aby robot sam zastavil, ked’ pride na stanicu.

Didakticky ciel’

pochopit’ alebo precvicit’ pouzitie premennych v interakcii s realnym prostredim
vyskusat’ si moznost’ vyuzit’ algoritmus sledovania €iary v praktickej ulohe
zostrojit’ interaktivny autonémny robot, ktory plni ulohu podl'a komunikacie s pouzivatel'om

Prilohy:

* Program (stanica.rbt)

* Videoz4znam (stanica.wmv)



Cyklus - €akanie na stld€anie - konéi automaticky po uplynuti €asu 5 sekdnd

Ak je hodnota mime (outside)
interval 1-5, nastavime ju nal

Do tela podmienky sa véjde, ked druhy senzor - na porte 3 - zbad odbocku.

.tak zatocime vprave do boéngj ulice

Této podmienka zabezpeduje sledovanie Eiary (rovns ulica)
Svetelny senzor na porte 1 je vstrede, smerom nadol




