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Acrob Zoznam súčiastok

00



01

vložte motory do držiakov
zaistite skrutkami

záleží na orientácií



02

vložte kratšie nosníky do držiakov



03

do nárazníku vložte LEDky,
spínače a senzory

vložte kratší nosník



04

pripojte nárazník 
k držiakom 

na motory



05

pripojte spoj c



06

vložte dlhšie nosníky



07

zostavte držiak 
boxu na baterky



08

nasuňte na hlavný rám



09

priskrutkujte držiaky
 na vývojovú dosku

podľa šírky dosky
 nastavte rozostup

nosíkov



10

pripevnite vývojovú 
dosku



11

zostavte držiak 
zadného kolesa



12

pripevnite držiak kolesa



13

pripevnite kolesá

pripojte káble



14

nebojte sa upravovať
konštrukciu

vŕtanie, pílenie
aj brúsenie sú

dovolené


