SLOVENSKA TECHNICKA UNIVERZITA V BRATISLAVE
Fakulta elektrotechniky a informatiky

Tlacova sprava

Bratislava, 19. aprila 2008.

Na pbde Fakulty elektrotechniky a informatiky Slovenskej technickej univerzity (FEI
STU) v Bratislavskej Mlynskej doline sa uz po 6smy krat zisli priaznivci robotiky na
populdrnej medzindrodnej sutazi robotov Istrobot.

Roboty si svoje schopnosti zmerali v tradiénych Styroch sutaznych
disciplinach: Stopar, My$ v bludisku, Minisumo a Volna jazda. Do sutaze sa tento rok
zapojili konstruktéri nielen zo Slovenska, ale i z Ceskej republiky, Rakuska a Polska.

Navstevnikov hned pri vchode vitala plachetnica Roboat. Je to unikatna
autondmna plachetnica, ktord na zdklade informdacii o smere vetra a o svojej polohe
dokaze sama doplavat na pozadované miesto. Na navigaciu vyuziva len Udaje zo
senzorov a GPS. Lod je dielom konstruktérov z raklskej organizacie InnoC.at, ktori
ju pripravuju na majstrovstva sveta v robotickom jachtingu, ktoré sa uskutocnia
v maji na Neziderskom jazere v RakuUsku. Daldi zaujimavy robot predvadzali
pracovnici Ustavu riadenia a priemyselnej informatiky STU v Bratislave. Je to
Stvorkolesovy mobilny robot s diferenénym systémom riadenia pohybu vybaveny
dvojstupriovou prevodovkou. Robot je vybaveny ultrazvukovymi snimacmi,
laserovym skenerom, farebnou kamerou, GPS modulom, gyroskopom. Robot je
ovladany na dialku pomocou wi-fi siete.

V tradi¢nych sutaznych disciplinach zvitazil robot Camerus Jakuba Kékonu
z Ceskobudé&jovického klubu Robozor v kategérii Stopar. Jeho robot bol Uspe$ny uZ
na raklskej sutazi Robotchallenge a po vychytani niekolkych much sa predviedol
v dokonalej kondicii. Sklamanim bola kategoéria Mys v bludisku, pretoze robot Anna
Petra Kutdka zvitazil uz vlani a nielenze nenaSiel premozitela, ale dokonca ani
rovnocennych sluperov. Okrem neho totiz cestu bludiskom nasiel uz len robot Gauss
Andreja Osuského. Jeho robot zvitazil aj vo Volnej jazde, kde predviedol divdakom
akym spdsobom si vytvara mapu bludiska a hladd v fiom cestu. Napinavé suboje
priniesla kategdria MiniSumo, kde napokon zvitazil robot Merlin Pavla Pavlika. Ten si
tiez podinal Uspedne aj na rakuskej Robotchallenge. Zda sa, ze Glast na zahrani¢nych
sutaziach ma priaznivy vplyv na spolahlivi ¢innost robota v domacich podmienkach.
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Desiatky sutaznych robotov i sprievodny program bolo mozné sledovat aj v

priamom prenose na internete. Podujatie je podporované z projektu LPP 0301-06
Agentlry pre podporu vedy a vyskumu (APVV) a uskutocCnilo sa aj vdaka podpore
firiem MicroStep, MicroStep-MIS, MicroEpsilon, ME-Inspection SK, dalej AVIR, Elfa,
Cisco a RLX components. Na stranke www.robotika.sk sa nachadzaju podrobné

vysledky spolu s fotografiami a videami zo sutaze.
Vysledkova listina:

Stopar
1. Robot Camerus (Jakub Kakona), Robozor
2. Robot Century (Tomas Solarski),Ostrava
3. Robot Céara (Roman Dvorédk), Robozor

Mys v bludisku

1. Robot Anna (Peter Kut3ak), Bratislava

2. Robot Gauss (Andrej Osusky), Bratislava
3. nebolo udelené

MiniSumo

1. Robot Merlin (Pavol Pavlik), Liptovsky Mikulas

2. Robot F.E.A.R. (Miroslav Miklovi¢), Hlohovec

3. Robot Infra Eye 2 (Dalibor Kadli¢ek), Piestany
Vol'na jazda

1. Robot Gauss (Andrej Osusky), Bratislava
2. Robot Bern (Samuel Furka a Daniel Furka), Bratislava
3. Robot Number Four (Mike Brandl), Wien

Kontakt:
Ing. Richard Balogh
FEI STU, Ilkovicova 3
811 09 Bratislava
02 /60291411, 0907 / 643 791
richard.balogh@stuba.sk

V prilohe su fotografie, ktoré je mozné v plnom rozliSeni stiahnut z adresy
http://www.robotika.sk/contest/fotoOK
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Popisy k obrazkom:

O01Camerus.jpg

Vitazom kategorie Stopar sa stal robot Camerus, ktorého zostrojil Jakub Kékona z
Ceskych Budéjovic. Ako nazov robota napovedd, snimanie polohy na ciare je
realizované malou kamerou. Foto: Robotika.SK

02CamRider.jpg
Robot CamRider Martina PoviSera z klubu Robozor v Ceskych Budéjoviciach sa
tiez orientuje pomocou kamery. Foto: Robotika.SK

03NumberOne.jpg
Robot NumberOne je dielom Michaela Brandla z Viedne. Urcite spozndavate
popularnu stavebnicu Lego. Foto: Robotika.SK

04Gauss.jpg

V bludisku zvitazil vlani Robot Gauss, ktory tento rok skondil druhy. Zvitazil véak
v kategérii Volna jazda za prepracovany spdsob zviditelfiovania procesu tvorby planu
bludiska v pamati robota. Foto: Robotika.SK

05RobotVBIludisku.jpg
Tento robot do ciela neprisSiel, stratil sa v bludisku. Foto: Robotika.SK

O6Merlin.jpg

Vitaz kategérie MiniSumo - robot Merlin. Potvrdil svoje skvelé umiestnenie z
raklskej sutaze Robotchallenge a v napinavych findlovych zdpasoch potvrdil svoje
kvality. Autorom je Pavol Pavlik z AOS v Liptovskom Mikulasi. Foto: Robotika.SK

08MiniSumolLights.jpg
Niektoré roboty stavili okrem inteligencie aj na krasu a osvetlenie. Foto: Robotika.SK

10DeathMatch.jpg

Sutaze MiniSumo koncia oblibenym Death-matchom (zapas smrti), v ktorom sa v
ringu pretld¢aju vsetci Ucastnici, kolko sa ich len do ringu zmesti. Vysledkom je
takato skrumaz robotov. Foto: Robotika.SK

10Roboat.jpg

Autondmna plachetnica Roboat je dielom naSich kolegov z RakuUska. Priviezli ju
na STU ako putaC na bliziace sa majstrovstva sveta v autondmnom robotickom
jachtingu, ktoré sa uskutocnia koncom maja na Neziderskom jazere. Foto:
Robotika.SK

12MRVKO1.jpg

Robot MRVKO1 je vysledkom vedecko-vyskumného projektu rie$eného na Ustave
priemyselnej informatiky Fakulty elektrotechniky a informatiky STU v Bratislave.
Foto: Robotika.SK
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14Divaci.jpg
Mnohi sutaziaci ladili programy do poslednej chvile. Ak, pravdaZze, neboli zaujati
prebiehajucim programom. Foto: Robotika.SK

16Priprava.jpg
Priprava na sutaz je nesmierne naro¢na, treba mysliet na doplnenie energie pre
robota, ale aj pre jeho konstruktéra. Foto: Robotika.SK

Pre Uplnost pripajame stru¢né pravidla jednotlivych sataznych kategorii:

Stopar

Robot - stopar ma ¢o najrychlejSie prejst zadan( drahu a zdolat vsetky jej na-
strahy. Na drahe sU umiestnené rézne prekazky, napriklad tunel, prerusenie Ciary
alebo tehli¢ka, ktoru treba obist.

Mys v bludisku

Robot — my$ ma ¢o najrychlejsie ndjst cestu bludiskom. Robot musi byt autoném-
ny, bez moznosti ovplyviiovania po odstartovani. Pri hladani cesty bludiskom sa da
pouzit pravidlo pravej, resp. Lavej ruky, ale takdto cesta nebude najkratsia.

MiniSumo

V tejto kategorii je Ulohou zostrojit autondmneho mobilného robota, ktory vytladi
z ringu svojho supera. Sutazi vzdy dvojica robotov, po Starte sa snazi jeden druhého
vytladéit mimo ring.

Vol'na jazda

Tato kategdria je urlenad na predvadzanie vyrobkov, ktoré nespadaju do prvych

troch kategorii. Kazdy sutaziaci mbze pocas 5 minut predviest vSetko, ¢o jeho robot
dokaze. Zvitazi robot, ktorého divaci odmenia najsilnej$im potleskom.
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