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- Sledovac caaaaaaary

Stavebnice laboratorniho mobilniho robotu sledujiciho kontrastni vodici caru

Soutéz ROBO!! je soucasti Motivaéniho programu technické tvofivosti (MPT?), ktery byl iniciovan Katedrou kybernetiky a BMI
na pocatku roku 2005 a zameruje se na motivaci stredoskolské mladeze a rozvoj technicke tvorivosti. Tematicky je Motivacni
program zameren do oblasti robotiky, merici a ridici techniky a informatiky. Cilem je sezhamit studenty hravou formou s
problematikou mechaniky, elektroniky, kybernetiky a informatiky. Na zaklade navodu, vyukevych textu a stavebnic je seznamit s
technologiemi pouzivanymi v elektronice a sestavit s nimi jednoduchy mobilni robot a naprogramovat je] tak aby dovedi
sledovat vodici caru. Od roku 2008 byla soutéz zarazovana jako finale Robotické ligy organizovane strednimi skolami v MSK a
sousednich krajich honorované putovnim poharem dékana FEI VSB-TU Ostrava.

Mobilni robot sledujici vodici caru je studenty fakulty elektrotechniky-a informatiky sestavovan | v ramci vyuky v predmetu
Zaklady konstrukcnich technologii v elektrotechnice. Zde se behem prakticky orientovanych cviceni seznamuiji s elektronickym
navrhem plosneho spoje elektroniky robotu s vyuzitim CAD-CAM technologii, jejich vyrobou, osazenim, diagnostikou a
ozivenim. Beéhem let vyvoje bylo studenty vytvoreno nékolik prototypu techto robotu s nimiz se uspesné ucastnili |
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mezinarodnich soutézi.

Platforma robotu s hybridnim rizenim ve stavebnici ROBY GO!!l byla pro rok 2023 zjednodusena na nejmensi moznou miru.
Umoznuje tak zajemci rychly vstup do.sveta robotiky a nasledne umele inteligence v doprave. Soucasne vsak sleduje trendy
univerzalnosti a rozsiritelnosti. Stavebnice laboratorniho mobilniho robotu je z hlediska konstrukce multifunkcni, sklada se ze
samostatnych celku, které je mozno ruzne kombinovat a pouzivat pri demonstraci a vyuce | samostatne. Zajemcum je mozno
poskytnout stavebnici od nejjednodussino analogoveho az po programovatelné mikroprocesorove rizeni. Je mozno poskytnout
iz sestavene roboty pro ty, kteri robot nechteji stavet ale jen programovat. Tym SAZE realizuje kazdorocne na zaklade zajmu
Skol radu seminaru na nichz si studenti pod-vedenim zkusenych lektoru roboty sami postavi Ci postavi a naprwujl’.

-

Sout&Z ,RO-BO!!“ prob&hne dne 13. dubna 2023 v budové Nové Auly v arealu VSB-TU Ostrava v Ostravé-Porubé od 9 hod.
Roboti sledujici caru maji za ukol v co nejkratSim Case projet definovanou drahu. Vice informaci o soutézi a nove platforme viz
kontakt uvedeny nize.

Ukazka platformy 1 (od 2005)
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