	HODNOTENIE TANEČNÉHO INTERVIEW
	RoboCup Junior Slovensko 2010

	Meno tímu: _________________________________ 

Meno rozhodcu:  _____________________________ 
	CELKOVÉ SKÓRE:

             / 40


	                / 16
	Design a stavba robotov 

boli také, že...

	               / 5
	Design a stavba boli predovšetkým vlastná práca študentov (komerčný robot=0, LEGO podľa návodu = 1-2, LEGO vlastný návrh = 3, originálny robot = 4  

	               / 3
	Prevody, spoje, kĺby, motory, náročnejšie konštrukčné prvky v návrhu a pohonných mechanizmoch (zložitosť oceniť len ak má opodstatnenie, koľko motorov je použitých? Ako sú umiestnené akčné členy?)

	               / 3
	Študenti úspešne vyriešili otázky rovnováhy, celkovej pevnosti návrhu 

	               / 3
	Použitá elektronika (aké riadiace dosky? radiče? komunikačné protokoly? otázky zdrojov a regulácie napätia? regulácia rýchlosti a smeru?)

	               / 2
	Dôkazy pôvodnosti a dokumentácia z vývoja. Denník, fotodokumentácia, študenti by si mali pripraviť 4 strany A4 s popisom robotov a obrázkami z rôznych fáz stavby robotov)


	                / 14   
	Programovanie a príprava

skúsenosti, výskum a tímová práca súťažiacich je taká, že... 

	                / 4  
	Svoj program dokážu opísať a dôkladne mu rozumejú

	                / 5
	Používajú zložité, inovatívne, alebo originálne programovanie, resp. programovanie, ktoré zodpovedá veku a schopnostiam

	                / 3
	Dokážu vysvetliť súvislosti medzi programom a zvolenou hudbou

	                / 2
	Dokážu vysvetliť ako spolupracovali v tíme


	              / 10   
	Senzory a technológie

Na robotoch vidno, že...

	               / 5
	Využívajú senzory (aké druhy senzorov? Ako fungujú? Ako sa robot orientuje?program reaguje na senzory, senzory sa využívajú na to, aby robot nevybehol z ihriska, vyhýba sa prekážkam a iným robotom, umiestnenie senzorov? Interferencia?)

	               / 3
	Roboty komunikujú pomocou IR, ultrazvuku, alebo iným spôsobom (napr. komunikácia je použitá na synchronizáciu robotov, štartovanie udalostí a pod.)

	               / 2
	Použitie iných technológií 

(napr. RFID, kamera, časovač, ručne upravované/konštruované motory, servá a pod.)


Poznámky:

