BLUDISKO

MICROMOUSE

Juraj Slacka
FEISTU

robotika.sk

PRAVIDLA PRAVIDLA - ROBOT

+ Velkost bunky bludiska 18x18x5 cm = Musi byt' autonodmna

+ Celkovy cas v bludisku 20min -> 6min
. * Rozmery: 25x25xX cm
* Meria sa:

- Search time » Ziadne spalovacie motory
* Runtime
+ Touch penalty * Ani Ziadne buldozéry
* Vypocet skore:
- Handicapped Time Score = Run Time + Search Penalty + Touch Penalty

o Shearch Penalty = 1/30 of the maze or search time, in seconds, associated with
that run

* Robot nemoze stracat suciastky

Touch Penaltgf =3 seconds plus 1/10 of the run time, in seconds, if the mouse has
been touched at'any time prior to the run.

+ Ocenenia:
- Best score, fastest run time, fastest search time, technology design award

PRIKLADY KONSTRUKCIE PRIKLADY KONSTRUKCIE

Front Wall Sensor




PRIKLADY KONSTRUKCIE PRIKLADY KONSTRUKCIE

KAMEROVA MYS UROVENVO SVETE

PARAMETRE TOP MYSi KONSTRUKCIA

* Hmotnost pod 90 gramov
- Sirka max 9,5 cm

* Zrychlenie 15m*sh-2

* Max rychlost 4,5m*sA-1

* Batéria 7omAh

* 64mhz 32bit Arm cpu




KONSTRUKCIA KONSTRUKCIA

* Nizka hmotnost (zrychlenie - brzdenie)
- Nizke tazisko

- Nizky moment zotrvacnosti

- Dobra prilnavost

- Skidy
- Senzorika:
* Odometria
+ Senzory na steny
* IMU (gyroskop, akcelerometer,
magnetometer)

KONSTRUKCIA KONSTRUKCIA

KONSTRUKCIA VIDEO PRE NEVERIACICH




SPEED PROFILING SPEED PROFILING
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GEOMETRIA SENZOROV GEOMETRIA SENZOROV

- Casté chyby Wall Sensor Readings for walls of

- Ziadne pravé uhly R ‘w different reflectivities
* Informacie dopredu

- Ziaden ultrazvuk!

- IR svetlo

- Pulzne alebo frekvencna

ADC value

modulacia

- Linearizovanie kriviek

- Zarovnanie cUvanim ©
40 &0

distance {mm)

GEOMETRIA SENZOROV KOREKCIE SENZOROQV

- Casté chyby — nutna korekcia
+ Korekcia hlavne odometrie pomocou senzorov stien

- Pouzitie filtrov ako Kalman, Quaterniony, atp.
* Vypoctovo narocné goniometrické funkcie

* Obdcas sa mys musi spolahnut iba na gyroskop

- Neziaduci jav - kmitanie

* Problémom byva Sum
- Detekcia nehody

- Zarovnanie cUvanim ©




DALSIE VYCHYTAVKY HALF SIZE MICROMOUSE

+ Odstranenie nepotrebnych sudiastok ako vypinac a tlacidla

- Black box © VST,

- Kreativny user interface (buzzer, RGB)

- Ako vstupy senzory a kolieska

- Bezdrétova telemetria na ladenie

* R6zne pneumatiky

- Aerodynamika neefektivnal
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HALF SIZE MICROMOUSE HALF SIZE MICROMOUSE

- Nova vyzva

* Prvy krat v 2009 JP
+ 32x32 buniek

- Polovi¢na velkost
* 9X9X2,5Ccm

- Robot mensi ako

kreditna karta

UKA;\ZKA ALGORITMOV NA
RIESENIE BLUDISKA

- Right hand, Flood fill, Genetic, Dijikstrov algoritmus, Tree
traversal

- Treba uvazovat diagonaly

- Pozor najkratsia cesta sa nerovna najrychlejsia

+ Tajomstvo rychlej mysi? 25% konstrukcia 75% softvér

- Simulator - ukazka




