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Nástroje Deep Learningu
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Trénovanie neurónu s lineárnou aktiváciou zodpovedá lineárnej regresii



Aktivácia

• Na výstup z neurónu je možné aplikovať 

aktivačnú funkciu
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Perceptron

• Neurónová sieť z minimálne dvoch plne 

prepojených vrstiev

• Z teoretického hľadiska je univerzálnym 
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Konvolučná vrstva
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Max Pooling

MaxPooling2D 2x2 stride=2



Up Sampling

UpSampling2D 2x2 stride=2



(Konvolučný) autoencoder
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Autoencoder

Dataset MNIST
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Príklad použitia encoder-decoder: 

Ofarbenie
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Ofarbenie šedotónových obrázkov
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Sémantická segmentácia

Datasety:

Cityscapes www.cityscapes-dataset.com

Caltech lanes www.mohamedaly.info/datasets/caltech-lanes

COCO cocodataset.org

PASCAL VOC 2012



Mask-RCNN
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Mask-RCNN



ENet

[2018] Khoshdeli a kol.



ENet



DeepLab v3+

[2018] Chen a kol.



DeepLab v3+
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