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Co je Robotour?

Prostor soutéze

Robotour 2026:

o 21 . roénik soutéze autonomnich outdoor robotu
o Park Stromovka - 19. zari 2026

o Ve spolupraci s Planetarium Praha

Cil soutéze:
o Autonomné naviguj ze startovni (servisni) oblasti do nakladkové zény uréené QR kédem s GPS soufadnici
o Vyzvedni naklad (500ml plechovka nebo 5L soudek s pivem).

o Doru¢ pivo do vykladkové zény (opét definovana pomoci QR kédu s GPS soufadnicema).

Mimo servisni oblast musi byt roboti plné autonomni, vyhybat se kolizim a
navigovat po cestach vyzna€enych na OpenStreetMap (OSM)

Kolize nebo sjeti z cesty znamena ukon€eni soutézni jizdy.
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Robotour 2027

Navrhovane zmeny ...



Cerna skFifika - kompletni zaznam jizdy robota

e chalani nejake data dodaju, ale zial asi len z testovania, kedy robili kompletne

rosbagy. cez sutaz robili len nejake zakladne logy
e Vv nekterych kolech jsme zapomneli zapnout nahravani na zacatku, takze to

mame az od pozdeji (typicky prvni nakladka).
e Je to tak, zadny video zaznam ... pro beh pilota nebyla kamera potreba

Povinna vybava do roku 2027 pro pripadné zpétné prezkoumani



Skoleni sudich

Jednoclenné tymy

Chybély setkani sudich

Divo€ina A2 (tymu)

Restart v semiautonomni zoné (Unidroids 2. kolo)

Kolize robotu => konec pokusu (4. kolo - MRVK vs. Cogito)



Safety First!

Omezeni rychlosti 2.5m/s (9km/h) na 1 m/s (nebo 1.5 m/s?7?)?

Opakované doruceni by nemélo byt vzdy mozné v ¢asovem limitu 1h

Ale pokud je Siroka prazdna cesta, tak proC nejet 2.5m/s?

Robot musi jednat bezpecCné, vCas reagovat, zpomalovat, predchazet riziku



Opakované doruceni?

e Zachovat nebo zrusit?
e Je to ale misto, kde se roboti potkavaji a je treba resit interakce
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Mapovani

e Co délat, pokud je muj robot schopen park |épe zaméfit?
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Zakaz pouzivani dalkového ovladace?

e Pro navstévniky (i sudi) neni zfejme, ze robot je plné autonomni

e V realnem svéte by robota nikdo nedoprovazel

e Nebezpeci je tfeba predchazet, tj. pokud je nutné pouzit dalkovy oviadac tak
uz je pozde



Sdileni dat ze soutéze

e “Cerna skrinka” pro rozhoddi
e Data pro Al agenty



Robotour 2027 - misto?

Olomouc
Bratislava
Brno, Trebi¢, Hradec Kralové ...



