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MATTY MO1 (R-TEAM)




OBOT MATTY MO1




ROBOT MATTY

Jiz osvedceny podvozek malého
terenniho robota

Nezavisle pohanena vsechna ctyri kola
(roboticka serva)

Kloub se dvema stupni volnosti
Velikost cca 600 x 400 mm
Hmotnost ~ 6 kg



AARDWARE

Low level - ESP 32 WROOM

- Rizeni podvozku — fedeni kinematiky
O IMU

o GPS

o Narazniky

High level — Odroid H4+

o Kamera OAK-D Pro
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SOFTWARE PC

Samostatné moduly
- komunikace ZeroMQ

Maltty

o Hardwarove zavisly modul

o Komunikace s Low Level, odometrie
Kamera

o Segmentace cesty, prumet

o Mapa prekazek z hloubkove kamery



SOFTWARE

* Osm
o Nacteni osm mapy
o Planovani trasy (A*)
* Robotour

o Rizeni robota po cesté - trase
o Vstup QR



CO SE POVEDLO

* HW robota funguje bez problému
* Planovani trasy
» Rizeni robota po trajektorii



CO SE NEPOVEDLO

Prilis komplexni sw (na dany cas)
Nezvladnuta fuze dat z kamery, gps a

mapy

o Pri testovani se neobjevily stavy,
znemoznujici funkci robota

o Na soutezi témer stale
Velka duvéra v gps a segmentaci



GPS - 3. KOLO
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Camera BirdEye




PROSTOR PRO DOTAZY

DEKUJI ZA POZORNOST



